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La UMH patenta un robot que ayuda a pacientes con dafio cerebral

M.T.B. ELCHE

El grupo de Neuroingenieria Bio-
médiea de la Universidad Miguel
Hernéandez (UMH) es uno de los
mas activos de la Sociedad Espa-
fiola de Cirugia Asistida por Orde-
nador (SECAO), ademas de que en
estos momentos la dirige. El equi-
po ilicitano estd compuesto por
investigadores de dos ramas, los
del Laboratorio de Robotica y Rea-
lidad Virtual y los de Neuroprote-
sis y Rehabilitacion Visual.

Entre los dos disponen ya de
eineo patentes casi todas con apli-
caciones en el campo de la medi-
cina, dos de ellas se han logrado
por parte de los ingenieros, una
cifra importante teniendo en
cuenta que el resto de grupos
espafioles apenas han registrado
en este sentido sus proyectos,
segun el profesor José Maria
Sabater, del citado laboratorio.
Una de las maquinas es una espe-
cie de joystick, un dispositivo que
refleja fuerza, v el otro un brazo
articulado con aplicaciones pio-
neras en la rehabilitacion de
pacientes.

Los integrantes de Neuroin-
genierfa trabaja en investigacio-
nes englobadas en tres grandes
lineas; la robética quirirgica, la
de rehabilitacion y la denomina-
da interface BCL En el primero
de estos apartados el equipo pre-
tende disenar un robot que dis-
ponga de funciones con las que
actualmente no cuenta el famo-
so Da Vinel, que se utiliza en
intervenciones quirdrgicas.

El paso inicial fue desarrollar
un simulador, que ayuda al ciru-
jano a preparar la operacion al
reconstruir los datos reales del
paciente con imégenes en tres
dimensiones en el ordenador; del
mismo modo que los pilotos de
‘aeronave preparan sus vuelos con
un simulador, explica Sabater. Su
uso les estd permitiendo verificar
acciones y cancelar movimientos
de riesgo, a fin de que la méquina
de nueva creacion esté mejor pre-
parada y perfeccionada.

El empleo del robot se centra
en la cirugia minimamente inva-
siva, en concreto en cirugia hepé.
tica, por ejemplo, para interve-
nir tumores. El proyecto se esta
llevando a cabo en colaberacion
con la Clinica San Carlos de
Madrid y con el Hospital de Sant
Joan. «Lo que queremos es ganar
precision, son como unas tijeras
muy sofisticadas que ayudan al
médico, pero siempre es este tlti-
mo el que manejas, apostilla el
profesor. ¥

Ademds permitird a los médi-
cos residentes -los que se encuen-
tran en periodo de formacién-
aprender viendo iméagenes reales
¥ no como hasta ahora, la mayo-
ria de ocasiones con muiecos.

Ayudar al fisloterapeuta
La segunda de las grandes drcas
en las que investiga el grupo de
Neuroingenieria es en rehabili-
tacion. En el marco de este apar-
tado, se estd llevando a cabo un
proyecto en colaboracion con la
Fundacién Casaverde, en con-
creto con uno de sus geridtricos
en la provincia que dispone de
una unidad de daio cerebral.

El fin en este caso es aplicar
determinada tecnologia para ayu-
dar a los fisioterapeutas a reali-
zar su trabajo. Se trata de un bra-
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LamaAquina estara construida en dos afios y serd la Uinica
comercial que rehabilitard las falanges de la mano

El grupo de Neuroingenieria trabaja también en el
desarrollo de dispositivos quirtirgicos y en interfaces

PRUEBA. Una de los ac!

zo robot, al que se ha bautizado
con el nombre de Aupa, que rea-
liza la rehabilitacion de las extre-
midades superiores del paciente,
La innovacién del aparato, uno
de los patentados por el labora-
torio, ha despertada el interés de
cientificos de todo el mundo que

idades denominadas interfaces. / AF.

El equipo de

. ingenieros es de los

pocos espafioles con
sistemas patentados

p Equipo: Estd integrado por once
investigadores del Laboratorio de
Realidad Virtual y Robética y de la
Unidad de Neuroprétesis.

p- Investigaciones: Se llevan a cabo
en tres dreas, |a rabdtica quirdrgi-
ca, el drea de rehabilitacién y la
interface.

p Patentes: Entre las dos ramas, de
ingenierfa y médica, se han regis-
trado cinco patentes. Dos de ellas
de Ingenieria, un nimero significa-
tivo puesto que estos grupos no
suelen patentar.

B Robots: Uno de 105 que se comer-
cializard serd Aupa, que ayuda a los
pacientes gue han sufrido dafio
cerebral a recuperar Ia movilidad
en las falanges de los dedos de la
mano. Estard construide en dos.
afios, mientras que el prototipo
estard operativo en doce meses. Se
estrenard en un geridtrico.

asistieron a unos cursos relacio-
nados con este robot.

Segun Sabater, lo que hace
especial a esta maquina es, por
un lado, que es neumética, es
decir, que en lugar de motores
eléetricos se articula por aire, de
modo que no puede danar al
paciente. Su segunda ventaja es
que es el inico robot comercial
la rehabilitacién de las falanges.

El reto ahora es construir este
robot, ya que actualmente se dis-
pone del simulader: Los profeso-
res del grupo pretenden que esté
disefiado en dos afios, no obstan-
te en doce meses tienen previsto
contar con un prototipe que pue-
da comenzar a utilizarse por par-
te de la Fundacién Casaverde.

«Hemos hecho pruebas ya con
pacientes, esta mdquina no es
auténoma, su sistema de funcio-
namiento parte del movimiento
que realiza el fisioterapeuta, el
robot lo graba y lo repite. Recibe
las érdenes y hace lo mismo, pero
el primer movimiento es el del
profesionaly, puntualiza Sabater.

* Su utilizacién se centrard
sobre todo en la rehabilitacion de
pacientes con dano cerebral que
hayan perdido movilidad y ten-
gan que volver a aprender a rea-
lizar ese movimiento, «lo que se
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robots captan las senales eléctri-
cas que se producen en el cerebro
y van al movimiento de los ojos
¥ son capaces de trasladar las

- érdenes a un brazo articulado.

El sistema conecta con elec-
trodos la cabeza a un aparato
eléctrico que recoge el movi-
‘miento de los ojos y lleva las érde-
nes a un robot o brazo articula-
do. El dispositivo tendra varias
aplicaciones, entre ellas facilita-
rd a personas discapacitadas el
manejo del ordenador sin nece-
sidad de utilizar el ratén, de for-
ma que podrén realizar trabajos
a distancia.

Ademis podra ir ofreciendo al
usuario grados de libertad y rea-
lizar movimientos mas comple-
jos en dos y tres dimensiones.
Incluso, en un futuro, ir recons-
truyendo las palabras de su men-
te. El objetivo de este proyecto es
ayudara las persenas con algin

llama

pro grado de o a las per-
pioaceptiva, FNP», agregd. sonas mayores que tienen movi-
Por altimo, N i ierd lidad ida, por lo que no se

tiene parte de su actividad cen-
trada en las denominadas inter-
faces o electroculografia. Estos

descarta que el robot o brazo arti-
culado pueda acercarles un vaso
de agua e incluso darles de comer.
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